附件1
	关于2025年贵州技能大赛——全省首届人工智能应用技术职业技能竞赛智能制造系统运维员赛项赛事服务清单

	比赛天数（自报到日算起）3天      参赛组别：职工组/学生组     人数：100     设备：4套

	大赛支出
	人数/数量
	天数
	单价
	支出费用
	具体说明

	一、招待费用

	1
	开幕式饮用水
	200
	1
	
	
	

	2
	大赛裁判早餐、午餐、晚餐
	7
	3
	
	
	裁判长1名，仲裁长1名，裁判7名

	3
	工作人员早餐、午饭、晚餐
	30
	3
	
	
	

	4
	竞赛期间裁判及工作人员饮用水、小点心
	39
	3
	
	
	2天饮用水、小点心

	5
	参赛选手饮用水
	45
	3
	
	
	

	招待费用小计
	
	

	二、大赛人员

	1
	专家裁判费
	3
	1
	
	
	

	
	
	4
	1
	
	
	

	2
	大赛裁判交通费
	7
	3
	
	
	

	3
	大赛裁判住宿费
	7
	3
	
	
	

	费用小计
	
	

	三、交通费

	1
	专家接送站
	3
	3
	
	
	3天打车接送专家往返赛场至酒店

	2
	选手车辆接送费
	
	
	
	
	

	交通费小计
	
	

	四、宣传费

	1
	大赛宣传文件、竞赛指南印制费
	1
	1
	
	
	竞赛指南、赛位编号、手提袋、学校宣传页、引导牌、证件等

	2
	大赛宣传布置及相关用品
	1
	1
	
	
	大赛喷画背板、横幅、道旗等

	宣传费小计
	
	

	五、现场设施设备布置费用

	1
	赛场现场网络布线、赛位布置、现场布置
	
	
	
	
	桁架租赁搭建，配套喷画KT板以及现场布置

	

	总计
	
	
















[bookmark: _GoBack]附件2设备清单
	 2025 年贵州技能大赛—智能制造系统运维员

	设备设施清单

	序号
	产品名称
	单价       （元）
	单位
	数量
	总价                     （元）

	
	
	
	
	
	

	1
	服务机器人本体及平台
	
	套
	1
	

	2
	竞赛包
	
	套
	1
	

	3
	服务机器人本体及平台运费
	
	套
	4
	

	合计
	














附件3 设备参数
招投标参数
服务机器人实训平台

服务机器人实训平台由服务机器人、机器人管理平台和实训场景等构成。
1、服务机器人
（1）智能移动底盘
▲①整体尺寸：≤495×330×280（长×宽×高）mm，质量：≤30kg；
②电池采用安全高的磷酸铁锂电池，电压：24V，电池容量：12000mAh；
③配置自动充电桩和急停按钮；
④移动性能：最大移动速度≤1.5m/s,定位导航重复精度≤5cm。无刷轮毂电机差动移动，配备摆式悬挂系统和静音万向轮；
⑤控制器：主控核心模组算力不低于70TOPS，GPU搭载Tensor Core的个数不小于32个，GPU最大频率不小于765MHZ，显存不少于8GB，其处理速度不小于100GB/s。软件系统：Ubuntu20.04+ROS，支持二次开发；
⑥激光雷达：360°扫描测距，扫描频率：12Hz，采样频率 ：20000次/s；最大测量半径：白色物体不小于30m，黑色物体不小于12m；封闭式外罩，IP65防护等级；
▲⑦超声波传感器：测量盲区≤3cm,测量范围3cm～400cm；数量≥4个；
⑧防跌落传感器：数量≥2个，测量范围≥20cm～150cm，输出为模拟量；
⑨温湿度传感器：温度量程: -40～125°C，温度精度：±0.3°C；
⑩烟雾传感器：输出调节电位器顺时针调节大，逆时针调节小，输出为模拟量。
（2）人机交互模块
①尺寸：≤340×250×730（长×宽×高）mm，质量≤4.5kg；
②深度摄像头：深度范围 ：2m，最高深度图分辨率：1280×800@30fps，深度视场角：H 67.9°×V 45.3°，最高彩色分辨率：1920×1080@30fps，彩色视场角：H 71.5°×V 56.7°，功耗：2.2W；
③语音模块：麦克风数量：6，声源定位精度 ：1°；
④音响：USB接口，功率：3w，扬声器为立体声音喇叭；
⑤触控显示屏：尺寸：14英寸，控制方式支持触控。
（3）配送模块
▲①尺寸≤350×350×600（长×宽×高）mm，质量≥9kg；
②电控开关控制舱门的开与关，舱门开关速度：45mm/S。
（4）消杀模块
①尺寸≤300×300×1000（长×宽×高）mm，质量≥3kg；
②工作电压 ：12V，调节档位：3档。
（5）健康安检模块
①尺寸≤250×160×1400(长×宽×高)mm，质量≤2.5kg。
②测量方式：非接触式热成像测温，测量精度≤±0.2℃。
▲③支持同时多人测温，支持未带口罩检测。
④支持图片数据存储和导出，最大存储量≥50万张。
（6）安防巡检模块
①自身质量≤8kg，自由度≥6。 
②工作半径≥600mm。
③通讯方式支持网口/USB串口。
④控制方式支持拖拽示教/API。
（7）整体功能
①支持Gmapping建图，支持定点导航、多点导航，支持rtab纯视觉建图导航，支持雷达与视觉融合建图导航；
▲②支持MQTT协议，通过AIOT物联网模块，可控制台灯、风扇、闸机和窗帘的开与关；（投标人须在投标文件中提供界面截图及带CMA或CANS的检测报告扫描件作为佐证材料）
③支持回桩充电，可移动到充电桩附近后进行红外识别精准对接充电，支持防跌落检测，自动紧急制动功能，支持环境温湿度、烟雾浓度变化趋势检测功能；
④支持机器人雷达跟随，支持语音唤醒、语音导航、语音交互等功能；
▲⑤支持智能移动底盘与上端模块组合，支持至少组成迎宾服务机器人、配送服务机器人、智能消杀机器人、健康安检机器人、安防巡检机器人等适用于场景应用。 
2、机器人管理平台
（1）支持本地部署，支持场景创建与编辑功能，允许用户快速构建学习场景并同步至场景学习。
（2）支持在线进行场景装配视频学习，支持在线进行整机装配视频学习。（3）设备管理：
①支持通过IP地址+端口号连接底盘，连接后可查看机器人状态信息，支持通过MAC地址添加AIOT模块，支持对执行机构进行增删改查操作；（投标人须在投标文件中提供界面截图及带CMA或CANS的检测报告扫描件作为佐证材料）
▲②支持对机器人的底盘、执行机构和AIOT模块进行个性化配置。
（4）综合设备调试：
▲①支持AIOT控制开关，实现物联网设备控制；
②支持执行机构控制开关，实现执行机构控制，支持运动控制模块控制机器人移动。支持读取机器人本体视频流，支持播放文本功能。（投标人须在投标文件中提供界面截图及带CMA或CANS的检测报告扫描件作为佐证材料）
▲（5）地图管理：支持在线2D建图，支持在线对地图文件进行坐标标注。
（6）任务管理：
①支持对任务进行增删改查操作，支持紧急情况下强制终止执行中的任务；
★②支持图形化、拖拽式任务流编辑界面；
▲③支持查看当前任务进行情况，并可通过2D地图查看机器人当前运行位置和任务完成情况。
④具备线上装配和调试功能，可依据不同场景对服务机器人进行线上装配，在场景中添加对应上端执行模块和物联网模块，并能回传服务机器人摄像头视频，可通过管理平台调试和控制机器人各上端执行模块和各物联网模块。
3、实训场景
（1）场地尺寸≥240×240×35cm（长×宽×高）；
（2）场景区域设置不少于装调区、客房区、餐厅区等3个区域，场景点位设置不少于待机点、充电点、接待点等3个坐标点；
（3）场景中物联网模块配置不少于台灯、风扇、窗帘、闸机等4个物联网模块，支持控制场景内台灯、风扇、窗帘和闸机的开与关。物联网模块支持MQTT协议，软硬件开源，支持二次开发；
（4）场景中物联网模块支持与机器人管理平台绑定，绑定后，机器人管理平台与物联网模块通信，可控制台灯、风扇、闸机和窗帘的开与关；
(5)场景中包含电压指针仪表不少于1个、电流指针仪表不少于1个，指示灯不少于3个，旋钮开关不少于3个。
（6）场景通过简单的适配调整，支持快速构建迎宾服务、配送服务、医疗健康、健康安检、安防巡检等五大应用场景。
4、配套资源
（1）配套用户手册不少于3份，含《服务机器人用户手册》、《机器人管理平台用户手册》、《实训场景与物联网设备用户手册》。
（2）配套PPT课件不少于6个，内容至少应包含《服务机器人运动功能测试》、《服务机器人消杀应用功能测试》、《服务机器人麦克风阵列维修》、《服务机器人管理平台应用》、《物联网台灯调试与运维》、《服务机器人与物联网窗帘联调测试》等。
（3）配套视频不少于11个，内容至少应包含《智能移动底盘拆箱》、《人机交互模块拆箱和装配》、《配送模块拆箱》、《消杀模块拆箱和装配》、《各模块及整机装配》、《物联网及物联控制设备模块拆箱》、《物联网及物联控制设备模块装配》、《物联网及物联设备模块调试》、《服务机器人应用功能》、《服务机器人麦克风阵列维修》、《服务机器人与物联网窗帘联调测试》等。

投标人展示服务机器人实训平台（视频演示）：
1.展示服务机器人智能移动底盘和五个上端模块，并可快速组装成迎宾服务机器人、配送服务机器人、智能消杀机器人、健康安检机器人、安防巡检机器人。
2．展示机器人管理平台的线上装配和调试功能，可依据不同场景对服务机器人进行线上装配，在场景中添加对应上端执行模块和物联网模块，并能回传服务机器人摄像头视频，可通过管理平台调试和控制机器人各上端执行模块和各物联网模块。
3.展示服务机器人管理平台的图形化拖拽式编程功能，可将拖拽功能区对应组件拖拽至程序区，完成任务的编码与调试。
4.配套服务机器人《服务机器人用户手册》《机器人管理平台用户手册》《实训场景与物联网设备用户手册》；其中，《服务机器人用户手册》内容至少应涵盖《键盘控制与小车运动控制实现原理》、《2D建图导航功能》、《纯视觉建图导航功能》、《语音控制与交互功能》、《多模态服务机器人安装与控制》、《物联网设备控制》、《场景应用案例》等九个章节；《实训场景与物联网设备用户手册》内容至少应涵盖《实训场景介绍》、《实训场景环境搭建》、《物联网设备装配》、《物联网模块设备与调试》等4个章节；《机器人管理平台用户手册》内容至少应涵盖《服务器配置》、《系统概述》、《基础功能说明》、《设备管理》、《地图管理》、《任务管理》、《常见问题》等内容。

每展示一项得2分，满分8分，无展示不得分。


                               商家名称（盖章）：
                             年    月    日



